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D-M-00.00.00. )
I. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Zakres robét objetych opracowaniem

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne
dla poszczegoélnych asortymentow robot drogowych na  drodze gminnej Nr 101025L ,
dr.pow. Nr 1060L — Zabtocie — dr. gminna Nr 101026 — dr. gminna 101016L od km 0+000
do km 1+107,50 o dtugosci 1,105 km

1.2. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

1.2.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢
techniczno-uzytkowa (drogg) albo jego czes$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, we¢zet).

1.2.2 Ulica jest to pas terenu prawnie wydzielony liniami rozgraniczajacymi przeznaczony do
ruchu lub postoju pojazdéw oraz do ruchu pieszych , a ponadto do prowadzenia ciagdéw
uzbrojenia inzynieryjnego .Ulica jest droga publiczng lezaca na obszarze zurbanizowanym
lub przeznaczonym do urbanizacji przeznaczona mig¢dzy innymi do obstugi bezposredniego
otoczenia.

1.2.3. Jezdnia jest to cze$¢ ulicy przeznaczona do ruchu pojazdow .

1.2.4. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony

1.2.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.2.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.2.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielacymi jezdnie.
1.2.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.2.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.2.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena
jako$ci materiatdéw oraz robot.

1.2.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.2.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.



a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i1 przekazywanie ich na
podbudowe.

¢) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢s¢ podbudowy speiniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢§¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nos$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podtoza.

f) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.2.15. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno§¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.2.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i §rodowisko
przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.2.17. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sig
pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.2.18. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.2.19. Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wilasciwego wykonania
nawierzchni.

1.2.20. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.2.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.2.22. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub calkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.2.23. Przedmiar robot - wykaz rob6t z podaniem ich ilo$ci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.2.24. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
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1.2.25. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robdt oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.2.26. Specyfikacja techniczna - zbiér wytycznych i1 wymagan okreslajacych warunki
1 sposoby wykonania robdt, ich kontroli oraz zasady odbioréw i podstawy ptatnosci,
opracowanych dla realizacji konkretnego zadania budowlanego lub jego elementu,
stanowiaca integralng cz¢$¢ dokumentow przetargowych.

1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna Robot Drogowych.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
plac budowy w catosci lub takich fragmentach, ktore sa niezbedne do realizacji zadania
zgodnie z przyjetym programem realizacji wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi 1 administracyjnymi, lokalizacje i wspoélrzedne punktéw gléwnych trasy oraz
reperoéw, dziennik budowy , dokumentacj¢ projektowa i Specyfikacj¢ Techniczna Robot
Drogowych.

Przed rozpoczg¢ciem robot Zamawiajacy (Inwestor) wyznacza Inspektora Nadzoru
1 informuje o tym na pismie Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru podejmuje wszystkie decyzje dotyczace sposobu wykonywania
robot, jakoSci postgpu robot , oceny przydatnosci materialdw, uzywanego sprzgtu oraz oceny
zgodnos$ci prowadzonych robdt z projektem technicznym i niniejszym opracowaniem.

Sposob prowadzenia robot winien zapewnia¢ zachowanie odpowiedniej jakosci
poszczegolnych prac i by¢ zgodny z ustaleniami dokumentacji technicznej, odpowiednich
norm oraz Specyfikacja Techniczna Robdt Drogowych.

Cechy materiatow i1 elementéw budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami albo warto$ciami $rednimi okreslonego przedziatu
tolerancji , matych odchylen od warto$ci docelowych, ktore sa nieuniknione ze wzgledoéw
praktycznych.

W przypadku , gdy materialy lub roboty nie sa w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub Specyfikacja Techniczna Robot Drogowych i1 wplyneto to na niezadowalajaca
jako$¢ elementu robdt, to takie materiaty i roboty beda odrzucone.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

1.4. Obowiazki Wykonawcy

Wykonawca jest zobowiazany do :
- przestrzegania przepiséw Prawa Budowlanego,
- precyzyjnego wyznaczenia budowli 1 wszystkich jej elementow w planie 1 w
przekrojach na wszystkich etapach robot,
- ochrony przyjetych punktéw i poziomdéw odniesienia,
- zageszczania gruntu do osiagnigcia wskaznika Is=1,00 oraz wykonania pomiaréw
zageszezenia,



- wykonania projektu organizacji ruchu na czas prowadzenia robdt oraz jego

uzgodnienia i zatwierdzenia u zarzadzajacego ruchem .

Wykonawca ponosi petna odpowiedzialno§¢ za utrzymanie placu budowy w zadawalajacym
stanie 1 porzadku od momentu przejecia do czasu odbioru ostatecznego robot. W miarg
postepu robot plac budowy 1 jego otoczenie powinno by¢ uprzatane z nadmiaru materialow ,
konstrukcji, zbednego sprzgtu 1 zanieczyszczen .Wykonawca jest odpowiedzialny za
bezpieczenstwo robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawia Inspektorowi uzgodniony
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. Zgodnie
z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego i
0s0b zatrudnionych na terenie budowy Wykonawca zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzieh i w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca umieszcza tablice zawierajace
podstawowe informacje o budowie , przy czym tres¢ informacji i lokalizacje tablic uzgadnia
z Inspektorem Nadzoru. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w cen¢ umowna.

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. Wykonawca powinien podjac
odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem ciekoOw wodnych i1 gleby pytami ,paliwem, olejami, materiatami
bitumicznymi i innymi substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwoscia powstania pozaru,

- niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenu budowy.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych wurzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i1 powiadomi¢ Inspektora i wladze lokalne
0 zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora i zainteresowane wladze oraz bgdzie z nimi
wspoipracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.
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W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci
1 drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty
1 urzadzenia uzywane do robot od daty przekazania placu budowy do odbioru ostatecznego
robot.

2. MATERIALY

Wszystkie uzyte do wykonania robot materialy i grunty powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa 1 wymaganiami okreslonymi w niniejszym opracowaniu.

Materiaty musza pochodzi¢ ze zrodet zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do =zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego Zrddla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciagly speiniaja wymagania
Specyfikacji Technicznej Robot Drogowych. w czasie postgpu robot.

Materialy ktorych jako§¢ nie zostatla zaakceptowana lub co do niektorych zachodzi
watpliwos¢ pod wzgledem jakosci , powinny by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych
materialow nalezy przerwac.

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow

przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrddlta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz reprezentatywne probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.



Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speiniaja wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu
budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego odrzuceniem, koniecznoscia
usunigcia 1 brakiem zapfaty.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one uzyte
do robdt, byly zabezpieczone przed =zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos$¢ i
wlasciwosci 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory
zagwarantuje zachowanie odpowiedniej (wymaganej ) jako$ci wykonywanych robot.

Wykonawca powinien wykonywac roboty przy uzyciu potrzebnej ilosci sprzgtu
o odpowiedniej wydajnosci 1 w ustalonym terminie. Caly sprzet budowlany (maszyny,
urzadzenia 1 narze¢dzia) powinny by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym
1 dopuszczony do robot za zgoda Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien réwniez dysponowaé sprawnym sprzg¢tem zapasowym,
umozliwiajacym prowadzenie robot w przypadku awarii sprz¢tu podstawowego.

4. TRANSPORT

Materialty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. ktore nie wpltyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznej Robdot Drogowych, projektu organizacji
robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialno$¢ za jako$§¢ wykonania wszystkich
elementow i rodzajow robot wchodzacych w sktad zadania budowlanego.
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Nastgpstwa  jakiegokolwiek  bilgdu spowodowanego przez Wykonawcg w
wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos$¢.

Wykonanie kazdego rodzaju robdt powinno by¢ odnotowane w dokumentach budowy
w postaci : wpisu do dziennika budowy ,sporzadzenia dokumentéw badan i pomiaréw oraz
protokotu odbioru.

W  okresie realizacji robodt Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia ,
przechowywania i zabezpieczenia nast¢pujacych dokumentéw budowy:

- dziennika budowy,

- dokumentow badan i oznaczen laboratoryjnych,

- atestow jakosciowych wbudowanych elementow konstrukcyjnych,
- dokumentéw pomiaréw cech geometrycznych,

- protokotdéw odbioru robot.

Pomiary 1 wyniki badan musza by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach
1 podpisane przez Wykonawcg 1 Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotyczace jakoSci robot

Za jako$¢ zastosowanych materiatbw 1 wykonanych robot oraz ich zgodno$¢
z wymogami niniejszego opracowania odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
Do obowiazkow Wykonawcy w zakresie zapewnienia jako$ci materiatow miedzy innymi
nalezy:

- wyegzekwowanie od producenta ( dostawcy) materiatdéw odpowiedniej jakosci,

- przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowywania materiatow , ktore
zagwarantuja zachowanie ich jakosci i przydatnosci do planowanych robot,

- okreslenie 1 uzgodnienie takich warunkéw dostaw ( wielkosci 1 czgstotliwosci) aby
mogla by¢ zapewniona rytmiczno$¢ produkcji, prowadzenie systematycznej kontroli
jako$ci otrzymanych materiatéw,

- zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpoczeciem robot takiej ilosci materiatow dla
danego asortymentu robot , aby mozna bylo opracowac recepty mieszanek na
reprezentowanych probkach tych materiatow.

6.2. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg robot 1 jakos$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do pobierania probek i badan materialow oraz
robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.
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Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robdt z
czestotliwosdcia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i Specyfikacja Techniczng Robdt Drogowych

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te
beda tak powazne, Zze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do robo6t badanych materialow i1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli
wszystkich materiatow , wilaczajac przygotowanie i produkcj¢ materiatow. Moze réwniez
uczestniczy¢ w procesie badan laboratoryjnych prowadzonych przez Wykonawcg.

6.3. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego . Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i1 beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakos$ci i harmonogramow
robot,

— terminy rozpoczgceia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia 1 daty odbioréw robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych
1 ostatecznych odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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— zgodno$¢  rzeczywistych  warunkow geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robot.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na wyliczeniu i1 zestawieniu rzeczywistej ilosci wykonanych
robdt 1 wbudowanych materiatow. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca. Obmiar robot
obejmuje roboty ujete w dokumentach przetargowych oraz dodatkowe i nieprzewidziane.

O ile nie okreslono inaczej , wszystkie pomiary dlugosci, stuzace do obliczen pola
powierzchni robdt, beda wykonywane w poziomie.

Do obliczenia objetosci robot ziemnych nalezy stosowaé metodg przekrojow
poprzecznych.. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci powinny by¢
uzupetnione odpowiednimi szkicami . Obmiary powinny by¢ przeprowadzone w obecnosci
Inspektora Nadzoru.

W przypadku robot nadajacych si¢ do obmiaru w kazdym czasie, niezaleznie od ich
postepu , obmiaru dokonuje sig:

- w przypadku czegsciowego fakturowania,

- w przypadku zakonczenia danego rodzaju robot,

- w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach,

- w przypadku zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar 1 odbior robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgSciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektora Nadzoru .

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgséci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakos$ci 1 wartos$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru .

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdw,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot
uzupehiajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt
w  poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy
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eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew.
uzupetniajace lub zamienne),
recepty 1 ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiardéw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST
1ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z SST
iew. PZJ,
7. opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiarow
zataczonych do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
1 przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacjg powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

v

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST 1 w dokumentacji projektowe;.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw 1 transportu na teren budowy,
— wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkdw umowy i wymagan ogoélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych
Z postepu robot,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(c)optaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdoéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet,
(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a)usunigcie wbudowanych materiatéw 1 oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (( Dz. U. z 2006r Nr 156, poz.1118 ze
zm.).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pozniejszymi zmianami).



