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D-01.01.01.
ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszym rozdziale dotycza zasad prowadzenia robot
przygotowawczych na drodze gminnej Nr 101025L , dr.pow. Nr 1060L — Zabtocie — dr. gminna
Nr 1010261 — dr. gminna 101016L od km 0+000 do km 1+107,50 o dtugosci 1,105 km

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ zgodna z dokumentacja projektowa , Specyfikacja
Techniczna Robdt Drogowych i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m 1 dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Do wykonania prac pomiarowych nalezy wykorzysta¢ podstawowy sprzet geodezyjny taki jak:
— teodolity,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— tasmy i ruletki stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze obejmuja wszystkie czynno$ci , ktérych wykonanie nieodzowne jest przed
przystapienie do robot ziemnych.
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5.1. Prace pomiarowe

Prace pomiarowe obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy zgodnie z dokumentacja.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia.

W zakres prac pomiarowych wchodza nastgpujace czynnosci:

- wytyczenie osi drogi oraz krawedzi jezdni,

- wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inwestora, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robdt. O jakichkolwiek btedach
wykrytych podczas sytuacyjno-wysoko$ciowego odtwarzania trasy Wykonawca powinien
natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru. Do kontynuowania prac mozna przystapi¢ po
podjeciu przez Inspektora odpowiedniej decyz;ji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robot.

5.1.1 . Wytyczenie osi drogi

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa przy nawiazaniu
sieci poligonizacji panstwowe;j .

Punkty glowne trasy powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly i dowiazane do punktéw
pomocniczych potozonych poza granica rob6t ziemnych.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich.

5.1.2. Wyznaczenie roboczych punktéow wysokosciowych
Inwestor powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy

drogowej a takze przy poszczeg6lnych obiektach budowlanych.

5.1.3. Wyznaczenie konturéw nasypow i wykopow

Szeroko$¢ wyznaczonych konturéw nasypu nie moga si¢ rézni¢ od szerokosci projektowanych o
wigcej niz+ 10 cm .

Krawedzie wyznaczonych konturéw nie powinny mie¢ wyraznych zataman.

Rzedne punktow wyznaczajacych potozenie obiektu nalezy okresli¢ z dokladnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwiazanych 2z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czg$cia obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.
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